
SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

min

max

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.

Dati di Barattini 
Federico 1E2015



SuFormica
N N

P min max
0 0 0
4 0,6 0,7
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

min

max

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

min max

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

SuFormica

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

Interpolaz
0 0

80 12,2 sum
0,15 k

PM punto medio
10 1,525

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

PM

SuFormica

PM

Interpolaz

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

Interpolaz
0 0

80 12,2 sum
0,15 k

PM punto medio
10 1,525

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

2

4

6

8

10

12

14

16

18

20

PM

SuFormica

PM

Interpolaz

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

Interpolaz
0 0

80 12,2 sum
0,15 k

PM punto medio
10 1,525

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

PM

min

max

PM

Interpolaz

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N N

P min max A=kP
4 0,6 0,70 0,61
8 1,4 1,6 1,22

12 1,7 1,9 1,83
16 2 2,3 2,44

Interpolaz
0 0

80 12,2 sum
0,1525 k

PM punto medio
10 1,525

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

PM

min

max

PM

Interpolaz

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

ip_m ip_M
0 0 0

40 5,7 6,5

Interpolaz
0 0

80 12,2 sum
0,15 k

PM punto medio
10 1,525

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

PM

min
max
PM
Interpolaz
ip_m
ip_M

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
4 0,6 0,70
8 1,4 1,6

12 1,7 1,9
16 2 2,3

ip_m ip_M
0 0 0

40 5,7 6,5

Interpolaz
0 0

80 12,2 sum
0,15 k

PM punto medio
10 1,525

0 2 4 6 8 10 12 14 16
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

PM

min
max
PM
Interpolaz
ip_m
ip_M

Forza premente [N]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



SuFormica
N N

P min max
1 0,6 0,70
2 1,4 1,6
3 1,7 1,9
4 2 2,3

Interpolaz
0 0

20 12,2 sum
0,61 k

PM punto medio
2,5 1,525

0 1 2 3 4
0

0,25

0,5

0,75

1

1,25

1,5

1,75

2

2,25

2,5

PM

min

max

PM

Interpolaz

Forza premente [unita' comode = peso di 1 corpo]

F
o

rz
a

 d
i a

ttr
ito

  [
N

]

Forza di attrito radente dinamico, in funzione della forza premente. 
Corpi multipli impilati.



Forza di trascinamento a vk Forza premente Pres var, Area k
SuFormica SuCarta F A p

min max min max

1 corpo 0,65 0,70 0,80 0,85 1 1 1
2 impilati 1,1 1,3 1,6 1,7 2 1 2
3 impilati 1,6 1,7 2,2 2,3 3 1 3
4 impilati 2,2 2,3 3,0 3,1 4 1 4

SuFormicaMed SuCartaMed
0 0 0 0

20 11,55 20 15,55
k 0,58 0,78

Forza di trascinamento a vk, in funzione della pressione premente,  
ad area di contatto costante. Corpi multipli impilati.
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